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1. WSTEP
1.1 Przedmiot Specyfikacji technicznej
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i
odbioru robét zwiazanych z budowa kanalizacji sanitarnej wraz z odgalezieniami:
ul. Ractawickiej w Tluszczu.
Kanat grawitacyjny w:

- ul. Raclawickiej na edcinku od ul. Glowackiego do ul. Dlugiej

L=490,0 mb, $rednica 250/ 7.3 PVC,i=0.4%,

L= 153.5 mb, §rednica 250/ 7.3 PVC,i=0.4%,

L =164,0 mb, $rednica 200/ 5,9 PVC, i=0,5%.

Odgatezienia $rednica 160/4,7 PVC L=97,5mb

Odgatezienia srednica 200/5,9 PVC L= 9,0 mb

Odgalezienia $rednica 200/5,9 PVC L=78,5 mb

Odgatezienia $rednica 160/4,7 PVC L = 145,0 mb

Przepompownia $ciekéw sanitarnych

Przewdd tloczny L = 52,0 mb, fi 110/6,6 PE, SDR 17, p=10 BAR.

Projektowana sie¢ kanalizacji sanitarnej grawitacyjnej @ 160 x 4.7 PVC i@ 0,20 mm (D 200 x
5,9) i2 0,25 mm (D 250 x 7.,3) zostanie wykonany z rur kanalizacyjnych PVC lite klasy ,,S”
laczonych za pomocg uszezelek gumowych. Kanat nalezy uklada¢ na 15 cm podsypce z
zageszczonego piasku pozbawionego kamieni do 30 cm ponad wierzch rur z dokiadnym
recznym jego zaggszczeniem.

Uzbrojenie kanatu stanowia studzienki potaczeniowo rewizyjne @ 1,2 bet.

Projektuje si¢ kanat tloczny o dtugosci L=52,0 mb i srednicy 1 10PE/6.6 SDR 17, p=10 BAR.
Zbiornik przepompowni sciekow projektuje si¢ $rednicy 1,5 m betonowy.

W przepompowni projektuje sig dwie pompy Xylem Flygt DP 3068.1 SMT/472.

1.2 Zakres stosowania Specyfikacji Techniczne]
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument w postgpowaniu przetargowym i przy
realizacji umowy na wykonanie robot zwiazanych z realizacja przedsigwzigcia wymienionego
w punkcie 1.1

1.3 Zakres robét objetych Specyfikacja Techniczng
Roboty, ktorych dotyczy Specyfikacja Techniczna obejmuja wszystkie ~czynnosci
umozliwiajace i majace na celu wykonanie robot wymienionych w punkcie 1.1 w zakresie
zgodnym z rysunkami.
W zakres rob6t wchodza:

- roboty przygotowawcze,

- pomiary liniowe w terenie,

- roboty ziemne,

- budowa kanatéw sanitarnych,

- wykopy obiektowe pod studnie,

- wykonanie podloza piaskowego pod kanaty,

- studzienki rewizyjne,

- wykonanie obsypki piaskowej,

- wykonanie prob szczelnosci i zasypanie wWykopow,

- kontrola jakosci robot,

- odbior robot,

- wykonanie geodezyjnej inwentaryzacji powykonawczej.




1.4 Ogdlne wymagania dotyczace robdt
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za zgodnos$¢ z
Rysunkami i poleceniami Inspektora Nadzoru.

1.5 Okreslenia podstawowe
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1.5.2

a.

1:5.3

a.

1.5.4

Kanalizacja sanitarna — sie¢ kanalizacyjna zewngtrzna przeznaczona do
odprowadzania sciekow bytowo-gospodarczych i przemystowych.
Przewody rurowe

Kolektor gléwny-kanal przeznaczony do zbierania Sciekow z kanatow
bocznych i odprowadzenia ich do odbiornika

Urzadzenia uzbrojenia sieci.

Studzienka kanalizacyjna — studzienka rewizyjna - na kanale
nieprzetazowym przeznaczona do kontroli i prawidlowej eksploatacji
kanalow.

Studzienka przelotowa — studzienka kanalizacyjna zlokalizowana na
satamaniach osi kanalu w planie, na zalamaniach spadku kanatu oraz na
odcinkach prostych

Studzienka polgczeniowa - studzienka kanalizacyjna przeznaczona do
laczenia co najmniej dwoch kanatéow doptywowych w jeden kanat
odplywowy.

Studzienka kaskadowa — studzienka kanalizacyjna majaca dodatkowy
przew6d pionowy umozliwiajacy wytracenia nadmiaru energii sciekow,
sptywajacych z wyzej polozonego kanatu doplywowego do nizej
polozonego kanatu odptywowego.

Elementy studzienek i komor

Komora robocza — zasadnicza cze$¢ studzienki przeznaczona do czynnosci
eksploatacyjnych. Wysokos¢ komory roboczej jest to odlegtos¢ pomigdzy
rzedna dolnej powierzchni piyty lub innego elementu przykrycia studzienki
lub komory, a rzedna spocznika.

Komin wlazowy — szyb potaczeniowy komory roboczej z powierzchnia
ziemi, przeznaczony do zejscia obstugi do komory roboczej.

Plyta przykrycia studzienki lub komory — plyta przykrywajaca komore
robocza.

Wiaz kanalowy - element zeliwny przeznaczony do przykrycia
podziemnych studzienek rewizyjnych lub komor kanalizacyjnych,
umozliwiajacy dostep do urzadzen kanalizacyjnych.

Kineta — koryto przeptywowe w dnie studzienki kanalizacyjnej.

Spocznik — element dna studzienki lub komory kanalizacyjnej pomigdzy
kineta a $ciang komory roboczej.

Elementy odwodnienia wykopu.

Dren — saczek podtuzny z rurkami na dnie, ulatwiajacymi przeptyw wody
w kierunku studzienki zbiorczej.

Geowtdknina (lub widknina) — material wytworzony zwykle metoda
zgrzewania i iglowania z nieciaglych, wysokospolimeryzowanych wiokien
syntetycznych, w tym tworzyw termoplastycznych: polietylenowych,
polipropylenowych (m.in. stylon) i poliestrowych, charakteryzujacy sig
m.in. duzg wytrzymatoscig oraz wodoprzepuszczalnoscia.




2. MATERIALY
2.1 Materiaty wykorzystywane do wykonywania robot

Wykonawca przedstawi Inspektorowi Nadzoru szczegotowe informacje dotyczace
samawiania materiatdbw 1 odpowiednie aprobaty techniczne lub $wiadectwa badan
Jaboratoryjnych oraz probki do zatwierdzenia przez Inspektora Nadzoru.
Pozostate materiaty budowlane powinny spetnia¢ wymagania jakosciowe okreslone Polskimi
Normami, aprobatami technicznymi, o ktérych mowa w Szczegdtowych Specyfikacjach
Technicznych (SST).

2.2 Wariantowe stosowanie materialow
Jesli dokumentacja projektowa lub SST przewiduja mozliwo$¢ wariantowego zastosowania
rodzaju materialéw w wykonywanych Robotach, Wykonawca powiadomi Inspektora nadzoru
o swoim zamiarze zmiany materiatu co najmniej 3 tygodnie przed uzyciem materiatu, albo w
okresie dluzszym, jesli bedzie to wymagane. Wybrany i zaakceptowany rodzaj materiatu nie
moze by¢ pézniej zmieniany bez zgody Inspektora Nadzoru.

2.3 Pochodzenie materialow
Wszystkie zastosowane materialy musza pochodzi¢ z kraju UE. Odpowiednie certyfikaty
pochodzenia bedg wymagane przy dokonywaniu odbioru wykonywanych robét.

2.4 Materiaty szkodliwe dla otoczenia
Materiaty, ktore w sposéb trwaly sa szkodliwe dla otoczenia, nie beda dopuszczone do
uzycia.
Jezeli Wykonawca uzyt materialow szkodliwych dla otoczenia zgodnie ze specyfikacja, a ich
uzycie spowodowato jakiekolwiek zagrodzenie dla $rodowiska, to konsekwencje tego
poniesie Zamawiajacy.

2.5 Przechowywanie i skladowanie materiatow
Wykonawca zapewni, aby tymczasowo skladowane materiaty, do czasu gdy beda one
potrzebne do robdt, byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaly swoja jakos¢ i
whasciwosci do robét i byty dostepne do kontroli przez Inspektora Nadzoru.
Miejsca czasowego sktadowania materialéw beda zlokalizowane w obrgbie terenu budowy w
miejscach uzgodnionych z Inspektorem Nadzoru.

3. SPRZET

Wykonawca zobowigzany jest do uzywania jedynie takiego sprz¢tu, ktéry nie spowoduje
niekorzystnego wplywu na jakos¢ i srodowisko wykonywanych Rob6t. Sprzet uzywany do
Robot powinien byé¢ zgodny z oferta Wykonawcy i powinien odpowiada¢ pod wzgledem
typow i ilosci wskazaniom zawartym W Programie Zapewnienia Jakosci (PZJ) lub Projekcie
Organizacji Robot, w przypadku braku ustalen w takich dokumentach sprzet powinien by¢
uzgodniony i zaakceptowany przez Inspektora. Liczba i wydajnos¢ sprzgtu bedzie
gwarantowa¢ przeprowadzenie Robot w terminie przewidzianym Kontraktem.

Sprzet bedacy wiasnoscia Wykonawcy lub wynajety do wykonywania Robot ma by¢
utrzymywany w dobrym stanie i gotowosci do pracy. Bedzie on zgodny z normami ochrony
srodowiska i przepisami dotyczacymi jego uzytkowania.

4. TRANSPORT
4.1 Ogdlne wymagania dotyczace transportu
Wykonawca jest zobowigzany do stosowania takich $rodkéw transportu, ktére nie wptyna
niekorzystnie na jakos¢ wykonywanych Roboét i whasciwosci przewozonych materialow.




Liczba $rodkéw transportu bedzie zapewnial prowadzenie Robot zgodnie z zasadami
okres$lonymi w Dokumentacji Projektowej i ST w terminie przewidzianym Kontraktem.

4.2 Wymagania dotyczace przewozu po drogach publicznych
Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy beda spetniac wymagania dotyczace przepisow
ruchu drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych obcigzen na osie i innych parametréw
technicznych. Srodki transportu nie odpowiadajace warunkom kontraktu beda usunigte z
Placu Budowy.
Wykonawca bedzie usuwaé na biezaco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia
spowodowane jego przejazdami na drogach publicznych oraz doj azdach na Plac Budowy.

5. WYKONYWANIE ROBOT
5.1 Przed rozpoczeciem robét Wykonawca opracuje:
- projekt zagospodarowania placu budowy, ktory powinien skladaé sie z czesci opisowej i
graficznej,

- Plan bezpieczefistwa i ochrony zdrowia (plan bioz),

- Projekt organizacji budowy,

- Projekt technologii i organizacji montaz (dla obiektow prefabrykowanych lub elementoéw
konstrukcyjnych o wiekszych gabarytach lub masie),

5.2 Ogblne zasady wykonywania robot
Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie Roboty zgodnie z Kontraktem, oraz za
jako$¢ zastosowanych materialow wykonywanych Robét, ponosi odpowiedzialnos¢ za
dokladne wytyczenie i wyznaczenie wysokosci wszystkich elementow Robot zgodnie z
wymiarami i rzednymi okreslonymi w Dokumentacji Projektowej.
Nastepstwa jakiegokolwiek biedu spowodowanego przez Wykonaweg w wytyczeniu i
wyznaczeniu Robot zostang poprawione przez Wykonawcg na wilasny koszt.
Sprawdzenie wytyczenia Robot lub wyznaczenia wysokosci przez Inspektora Nadzoru nie
zwalnia Wykonawcy od odpowiedzialnosci za ich doktadnos¢.

5.3 Roboty ziemne
Przed rozpoczeciem wykonywania wykopow nalezy wykona¢ przekopy probne w celu
zlokalizowania istniejacego uzbrojenia. Istniejace uzbrojenie nalezy zabezpieczy¢ i podwiesi¢
na szerokosci wykopu.
Wykopy nalezy wykona¢ jako wykopy otwarte obudowane. Metody wykonania robot -
wykopu (rgcznie lub mechanicznie) powinny by¢ dostosowane do glebokosci wykopu,
danych geotechnicznych oraz posiadanego sprzetu mechanicznego.
Szeroko$¢ wykopu uwarunkowana jest zewnetrznymi wymiarami kanatu, do ktorych dodaje
si¢ obustronnie 0,4 m jako zapas potrzebny na deskowanie $cian i uszczelnienie stykow.
Deskowanie $cian nalezy prowadzi¢ w miarg jego glebienia. Wydobyty grunt z wykopu
powinien by¢ wywieziony przez Wykonawcg .
Szalowanie wykopow powinno by¢ wykonane zgodnie z wymaganiami ,»Warunkow
technicznych wykonania i odbioru rob6t budowlano-montazowych” — tom I rozdz. IV - 1989
r. — Roboty ziemne. Szalowanie powinno zapewniaé sztywnos¢ i niezmiennos¢ uktadu oraz
bezpieczenstwo  konstrukcji. Szalowanie powinno by¢ skonstruowane W sposob
umozliwiajacy jego montaz i demontaz, odpowiednie rozparcie oraz montaz i posadowienie
kanalizacji wg dokumentacji projektowej.
Dno wykopu pod przykanaliki oraz pod studnie powinno by¢ rowne i wykonane ze spadkiem
ustalonym w dokumentacji projektowej, przy czym dno wykopu Wykonawca wykona na
poziomie wyzszym od rzednej projektowanej o 0,20 m. Zdjecie pozostatej warstwy 0,20 m




gruntu powinno by¢ wykonane bezposrednio przed wykonaniem podsypki 1 ulozeniem
przewodow rurowych.

Wykopy w zasiegu koron drzew nalezy wykonywa¢ pod nadzorem inspektora nadzoru robot
ogrodniczych.

5.4 Przygotowanie podioza
W gruntach suchych piaszczystych, zwirowo-piaszezystych i piaszczysto-gliniastych
podlozem pod kanaly jest grunt naturalny o nienaruszonej strukturze dna wykopu.
W gruntach nawodnionych (odwadnianych w trakcie robot) podloze nalezy wykona¢ z
warstwy piasku lub zwiru z piaskiem o grubosci 15 cm, zgodnie z dokumentacja projektowa.
W gruntach gliniastych nalezy wykonac podtoze z pospotki, zwiru lub thucznia o grubosci 135
cm zgodnie z dokumentacjg projektowa.
Zageszczenie podtoza powinno by¢ zgodne z okreslonym w dokumentacji projektowej.

5.5 Roboty montazowe
Spadki i gleboko$¢ posadowienia rurociagu powinny by¢ zgodne z dokumentacja projektowa,
gleboko$é posadowienia powinna wynosi¢ w zaleznosci od stref przemarzania gruntéw, od
1,0 do 1,3 m (zgodnie z PN-81/B-03020).
Przy mniejszych zagigbieniach sachodzi koniecznosé odpowiedniego ocieplenia kanatu.

5.5.1. Kanatly
Kanaly grawitacyjne nalezy wykonac z kielichowych rur PVC klasy 8 KN/m2.
Poszczegdlne utozone rury powinny by¢ unieruchomione przez obsypanie piaskiem posrodku
dtugosci rury i mocno podbite, aby rura nie zmienila polozenia do czasu wykonania prob
szczelnosci.
Rury nalezy uklada¢ w temperaturze powyzej O C, a wszelkiego rodzaju betonowania wyko-
nywaé w temperaturze nie mniej szej niz +¥C.
Przed zakohczeniem dnia roboczego badz przed zejsciem z budowy nalezy zabezpieczy¢
konce utozonego kanatu przed zamuleniem.
Polaczenia kanaléw stosowaé nalezy zawsze W studzience. Kat zawarty miedzy osiami
kanatow doptywowego i odplywowego - zbiorczego powinien zawiera¢ si¢ W granicach od 45
do 90
Uszczelnienia zlaczy przewodow rurowych nalezy wykonaé specjalnymi fabrycznymi
uszczelkami gumowymi. Rury kanatowe PVC nalezy ukladaé zgodnie z instrukcja montazu
podang przez producenta rur.

5.5.2. Studzienki kanalizacyjne
Sposéb wykonania studzienek przedstawiony jest w Katalogu Budownictwa oznaczonego
symbolem KB-4.12.1 (7, 6, 8), a ponadto w ,,Katalogu powtarzalnych elementow drogowych”
opracowanym przez ,,Transprojekt” Warszawa.
Studzienki rewizyjne sktadaja si¢ z nastepujacych czesei:
komory roboczej,
dna studzienki,
wlazu kanalowego,
stopni ztazowych.
Komora robocza powinna mie¢ wysokos¢ minimum 2,0 m. W przypadku studzienek plytkich
(kiedy gtebokos¢ utozenia kanatu oraz warunki uksztaltowania terenu nie pozwalaja zapewni¢
ww. wysokosci) dopuszcza sig wysokos¢ komory roboczej mniejszg niz 2,0 m.




Przejscia rur kanalizacyjnych przez §ciany komory nalezy wykona¢ przy uzyciu
uszczelnianych ksztaltek przejsciowych systemu producenta rur zgodnie z dokumentacja
projektowa.

Studzienki ptytkie moga by¢ wykonane bez kominéw wiazowych, wéwczas bezposrednio na
komorze roboczej nalezy umiesci¢ plyte pokrywows, a na niej skrzynke wlazowa wg PN-H-
74051.

Dno studzienki nalezy stosowa¢ prefabrykat z plyty dennej z wyprofilowang kineta.

Kineta w dolnej czesci (do wysokosci rownej polowie $rednicy kanatu) powinna mieé
przekréj zgodny z przekrojem kanalu, a powyzej przediuzony pionowymi s$ciankami do
poziomu maksymalnego napelnienia kanatu. Przy zmianie kierunku trasy kanalu kineta
powinna mie¢ ksztatt tuku stycznego do kierunku kanatu, natomiast w przypadku zmiany
$rednicy kanahi powinna ona stanowi¢ przejécie z jednego wymiaru w drugi.

Spoczniki kinety powinny mie¢ spadek co najmniej 3 % W kierunku kinety.

Studzienki usytuowane w pasach drogowych (lub innych miejscach narazonych na obcigzenia
dynamiczne) powinny mie¢ wiaz typu ciezkiego wg PN-H-74051-02.

Poziom wtazu w powierzchni utwardzonej powinien byé z nig rowny, natomiast w trawnikach
i zielehcach gorna krawedz wiazu powinna znajdowaé si¢ na wysokosci min. 8 cm ponad
poziomem terenu.

W <cianie komory roboczej nalezy zamontowac mijankowo stopnie zlazowe w dwoch
rzedach, w odleglosciach pionowych 0,30 miw odleglosci poziomej osi stopni 0,30 m.

5.5.3. Izolacje
Rury z tworzyw sztucznych nie wymagaja zadnych izolacji.
Studzienki nalezy zabezpieczy¢ przez posmarowanie z Zewnatrz izolacjg bitumicznag.
Dopuszcza si¢ stosowanie innego $rodka izolacyjnego uzgodnionego z Inspektorem Nadzoru.
W érodowisku stabo agresywnym, niezaleznie od czynnika agresji, studzienki nalezy
zabezpieczy¢ przez zagruntowanie izolacja asfaltowa oraz dwukrotne posmarowanie lepikiem
asfaltowym stosowanym na zimno.

5.5.4. Zasypanie wykopow i ich zageszczenie
Zasypywanie rur w wykopie nalezy prowadzi¢ warstwami grubosci 20 cm. Materiat
zasypkowy powinien by¢ réwnomiernie ukladany i zaggszczany po obu stronach przewodu.
Wskaznik zageszczenia powinien by¢ zgodny z okreslonym w dokumentacji projektowej i
ST.
Rodzaj gruntu do zasypywania wykopow pokazano w projekcie. W razie potrzeby rodzaj
gruntu Wykonawca uzgodni z Inspektorem Nadzoru.

5.5.5. Odtworzenie nawierzchni po robotach
Projektuje si¢ odbudowe fragmentow nawierzchni asfaltowych istniejacych ulic i wjazdow do
posesji na trasie wykopéw, zgodnie z warunkami technicznymi prowadzenia rob6t w pasie
drogowym drog powiatowych w zakresie wejscia w teren , realizacji robot drogowych oraz
odtworzenia nawierzchni — zatgcznik nr 1.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1 Program Zapewnienia Jakosci
Do obowiazkéw Wykonawcy nalezy opracowanie i przedstawienie do aprobaty przez
Inspektora programu zapewnienia jakosci, w ktorym przedstawi on zamierzony sposob
wykonywania Robét, mozliwogci techniczne, kadrowe i organizacyjne gwarantujace
wykonanie Robét zgodnie z Dokumentacjg Projektowa, ST oraz poleceniami i ustaleniami
przekazanymi przez Inspektora.




Program zapewniania jakosci bedzie zawierac:
a) czes$¢ ogoding opisujacy:
b) czes¢ szczegotows opisujaca:
- wykaz maszyn i urzadzen stosowanych na budowie wraz z ich parametrami
technicznymi oraz wyposazeniem w mechanizmy do sterowania
6.2 Zasady kontroli jakosci robot
Celem kontroli bedzie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiggna¢ zatozona
jako$é Robot. Wykonawca jest odpowiedzialny za peing kontrole Roboét i jakos¢ materialow.

6.2.2. Kontrola, pomiary i badania w czasie robot
Wykonawca jest zobowigzany do stalej i systematycznej kontroli prowadzonych robot w
zakresie i z czestotliwoscia okreslong w niniejszej SST i zaakceptowang przez Inspektora
Nadzoru.
W szczegdlnosci kontrola powinna obejmowac:
— sprawdzenie rzgdnych zalozonych budowli i kanalow w nawigzaniu do podanych statych
punktéw wysokosciowych z doktadnoscig do 1 cm,
— badanie i pomiary szerokosci, grubosci i zageszczenia wykonanej warstwy podloza
— badanie odchylenia osi kanatow,
— sprawdzenie zgodnosci z dokumentacja projektowa zalozenia przewodow i studzienek,
— badanie odchylenia spadku kanatow,
— sprawdzenie prawidtowosci utozenia przewodow,
— sprawdzenie prawidlowosci uszczelniania przewodow,
_ badanie wskaznikéw zageszczenia poszczegdlnych warstw zasypu,
— sprawdzenie wykonanych izolacji.

6.2.3. Dopuszczalne tolerancje i wymagania

— odchylenie odleglosci krawedzi wykopu w dnie od ustalonej w planie osi wykopu nie
powinno wynosi¢ wigcej niz = 5 cm,

— odchylenie wymiaréw w planie nie powinno by¢ wieksze niz 0,1 m,

— odchylenie grubosci warstwy podioza nie powinno przekracza¢ + 3 cm,

— odchylenie szerokosci warstwy podioza nie powinno przekraczaé = 5 cm,

— odchylenie przewodu rurowego w planie, odchylenie odlegtosci osi utozonego przewodu
od osi przewodu ustalonej na fawach celowniczych nie powinna przekracza¢ + 5 mm,

— odchylenie spadku ulozonego przewodu od przewidzianego w projekcie nie powinno
przekracza¢ -5% projektowanego spadku (przy zmniejszonym spadku) i +10% projekto-
wanego spadku (przy zwigkszonym spadku),

— wskaznik zageszczenia zasypki wykopow okreslony w trzech miejscach na dlugosci 100 m

— rzedne pokryw studzienek powinny by¢ wykonane z dokladnoscig do +5 mm- wg
istniejacej nawierzchni asfaltowej oraz 5 cm ponad terenem gruntowym.

6.3 Pobieranie probek
Probki beda pobierane losowo. Zaleca sie stosowanie statystycznych metod pobierania
probek, opartych na zasadzie, ze wszystkie jednostkowe elementy produkcji mogg by¢ z
jednakowym prawdopodobiefistwem wytypowane do badan.

6.4 Badania i pomiary
Wszelkie badania beda prowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W przypadku, gdy normy
nie obejmuja jakiegokolwiek badania stosowaé mozna wytyczne krajowe, albo inne
procedury, zaakceptowane przez Inspektora nadzoru.




6.5 Raporty z badan
Wykonawca bgdzie przekazywac Inspektorowi nadzoru kopie raportéw z wynikéw badan jak
najszybciej, nie poézniej jednak niz w terminie okreslonym w programie zapewnienia jakosci.
Wyniki badan (kopie) beda przekazywane Inspektorowi Nadzoru na formularzach wedlug
dostarczonego przez niego wzoru lub innych, przez niego zaaprobowanych.

6.6 Badania prowadzone przez Inspektora Nadzoru
Dla celéow kontroli jakosci i zatwierdzenia, Inspektor Nadzoru uprawniony jest do
dokonywania kontroli, pobierania probek i badania materiatow u zrodia ich wytwarzania. Do
umozliwienia jemu kontroli zapewniona bedzie wszelka potrzebna do tego pomoc ze strony
Wykonawcy i producenta materialow.

6.7 Certyfikaty i deklaracje
Inspektor Nadzoru moze dopusci¢ do uzytku tylko te wyroby i materiaty, ktore:
- posiadaja certyfikat na znak bezpieczenistwa wykazujacy, ze zapewniono zgodnos¢ z
kryteriami technicznymi okrelonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych.
- posiadaja deklaracjg zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z:

Polska Norma lub,

Aprobatg techniczng, w przypadku wyrobéw, dla ktérych nie ustanowiono Polskiej
Normy, jezeli nie sg objete certyfikacja w punkcie 1 i ktore spelniaja wymogi SST.
W przypadku materiatéw, dla ktérych ww. dokumenty s3 wymagane przez SST, kazda ich
partia dostarczona do robot bedzie posiada¢ te dokumenty, okreslajace w sposob
jednoznaczny jej cechy. Jakiekolwiek materialy, ktore nie spelniaja tych wymagan bedg
odrzucone.

6.8 Dokumenty budowy
- Dziennik Budowy
Dziennik Budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowiazujacym Zamawiajacego i
Wykonawce w okresie od rozpoczecia Robot do korica Okresu Odpowiedzialnoéci za Usterki.
Odpowiedzialno$¢ za prowadzenie Dziennika Budowy zgodnie z obowiazujacymi przepisami
spoczywa na Wykonawcy.
Zapisy w Dzienniku Budowy beda dokonywane na biezaco i beda dotyczy¢ przebiegu Robot,
stanu bezpieczenstwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarczej strony budowy.
Kazdy zapis w Dzienniku Budowy bedzie opatrzony data jego dokonania, podpisem osoby,
ktéra dokonat zapisu, z podaniem jej imienia i nazwiska oraz stanowiska stuzbowego. Zapisy
beda czytelne, w porzadku chronologicznym.

7. OBMIAR ROBOT
7.1 Ogolne zasady obmiaru robot

Obmiar rtobét bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych robot zgodnie z
Dokumentacja Projektowa, w jednostkach ustalonych w Wycenionym Przedmiarze Robot.
Obmiaru Robét dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inspektora Nadzoru
Inwestycji o zakresie obmierzanych Robét i terminie odbioru, co najmniej 3 dni przed tym
terminem. Wyniki obmiaru beda wpisywane do Ksiegi Obmiaru.

Jakikolwiek biad lub przeoczenie w ilosciach podanych w Przedmiarze Robét lub gdzie
indziej w Specyfikacji Technicznej nie zwalnia Wykonawcy od obowigzku ukonczenia

wszystkich Robot. Bigdne dane zostang poprawione wg instrukcji Inspektora na pismie.




7.2 Zasady okreslania ilosci rob6t i materiatow
Zasady okreslania ilosci robét podane s3 w odpowiednich specyfikacjach technicznych lub
KNR —ach oraz KNNR-ach.
Jednostki obmiaru powinny by¢ zgodne z jednostkami okreslonymi W dokumentacji
projektowej i przedmiarze robot.

7.3 Urzadzenia i sprzet pomiarowy
Wszystkie urzadzenia i sprzet pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru Robdt beda
zaakceptowane przez Inspektora. Urzadzenia i sprzgt pomiarowy zostana dostarczone przez
Wykonawce. Jezeli urzadzenia te lub sprzet wymagajg badan atestujgcych, to Wykonawca
bedzie posiada¢ wazne Swiadectwa legalizacji.
Wszystkie urzadzenia pomiarowe bgda przez Wykonawcg utrzymywane w dobrym stanie, W
calym okresie trwania Robot.

8. ODBIOR ROBOT
8.1 Rodzaj odbiorow robot
W zaleznosci od ustalen z Zamawiajacym Roboty polegaja nastepujgcym etapom odbioru,
dokonywanym przez Inspektora przy udziale Wykonawcy:
a) odbiorowi Robot zanikajacych i ulegajgcych zakryciu,
b) odbiorowi czgsciowemu — Przyjecie Robot/Odcinkéw,
c) odbiorowi ostatecznemu — Przyjecie Robot,
d) odbiorowi pogwarancyjnemu — Wykonanie.

8.2 Odbiér robét zanikajacych i ulggajacych zakryciu
Odbiér Roboét zanikajacych i ulegajacych zakryciu bedzie dokonany W czasie
umozliwiajacym wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogblnego
postepu Robét. Odbior Robot dokonuje Inspektor Nadzoru.
Gotowosé danej czesci Robot do odbioru zglasza Wykonawca na pismie, a W ciggu 3 dni od
daty zgloszenia Inspektor winien przystapi¢ do badania i pomiaru rob6t w celu ich odbioru.
Odbioru dokonuje sie w oparciu o wyniki wszelkich badan i pomiaréw bedacych w zgodzie z
Rysunkami, Specyfikacja i innymi uzgodnionymi wymaganiami.
Wykonawca robdt nie moze kontynuowaé robét bez odbioru robot zanikajacych i ulegajacych
zakryciu przez Inspektora. Zaden odbior (Przyjecie Odcinka, Czgsciowe Przejecie Robot)
przed odbiorem ostatecznym nie zwalnia Wykonawcy od zobowigzan okreslonych
Kontraktem.

8.3 Odbior czesciowy — czesciowe przejecie robo6t/odcinkow
Odbiér cze$ciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonywanych czgsci Robét. Odbioru
cze$ciowego Robot dokonuje si¢ Wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym Robét. W trybie
odbioru czesciowego Inspektor Nadzoru wystawia Czgsciowe Swiadectwo Przejecia
Rob6t/Odcinka.

8.4 Odbiér ostateczny robot
Odbior robét nalezy wykonywaé z uwzglednienie nizej podanych uwarunkowan:
1) Odbioér ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania Robot w
odniesieniu od ich ilosci, jakosci i wartosei.
2) Calkowite zakonczenie Robét oraz gotowos¢ do odbioru ostatecznego bedzie
stwierdzona przez Wykonawce wpisem do Dziennika Budowy z bezzwlocznym
powiadomieniem na pi$mie o tym fakcie Inspektora.
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3) Odbior ostateczny Robot nastapi W terminie ustalonym w Kontrakcie, liczac od
dnia potwierdzenia przez Inspektora zakonczenia Robét i przekazania
koniecznych dokumentow.

4) Inspektor wystawi Swiadectwo Przejecia Robot stwierdzajace zakonczenie robot

po zweryfikowaniu odbioru ostatecznego przez Komisje wyznaczong przez

Zamawiajacego. Przedstawiciele Zamawiajgcego i Wykonawcy wezmag roéwniez

udzial w przekazaniu.

Komisja odbierajaca Roboty dokona ich oceny jako$ciowej na podstawie

przedtozonych dokumentéw, wynikow badan i pomiaréw, préb koncowych,

proby eksploatacyjnej, ocenie wizualnej oraz zgodnosci wykonania Roboét z

Dokumentacja Projektowa i Specyfikacja Techniczna.

6) W przypadkach niewykonania wyznaczonych Robot poprawkowych lub Robot
uzupelniajacych Komisja przerwie swoje czynnosci i ustala nowy termin odbioru
ostatecznego.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowigzany przygotowaé nastepujace dokumenty:

a) dokumentacj¢ powykonawcza, tj. dokumentacje budowy z naniesionymi
zmianami dokonanymi w toku wykonania robdt oraz geodezyjnymi pomiarami
powykonawczymi

b) protokoty odbioréw czesciowych

¢) Dziennik Budowy,

d) wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan zgodne ze Specyfikacja i PZJ,

e) atesty jakosciowe wbudowanych materialow,

f) powykonawcza dokumentacj¢ geodezyjna obiektu,

g) inne dokumenty wymagane przez Zamawiajacego

W przypadku, gdy wg komisji, Robot pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie

beda gotowe do Przejecia, Komisja w porozumieniu z Wykonawcg wyznaczy ponowny

termin odbioru ostatecznego — Przejecia Robot.

Wszystkie zarzadzone przez Komisj¢ Roboty poprawkowe lub uzupeiniajace beda zestawione

wg wymagan ustalonych przez Inspektora

Termin wykonania Robot poprawkowych i Robot uzupelniajacych wyznaczy Komisja 1

stwierdzi ich wykonanie.

wn
N

8.5 Odbior po uptywie okresu rekojmi i gwarancji

Odbior po uptywie okresu rekojmi i gwarancji polega na ocenie wykonanych Robot
zwigzanych z usunigciem wad stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i zaistniatych w
okresie gwarancyjnym. Inspektor Nadzoru wystawi Swiadectwo Wypeienia Gwarancji
stwierdzajgce zakonczenie Kontraktu po uptywie Okresu Zglaszania Wad, okresu Usuwania
Wad oraz po zweryfikowaniu odbioru pogwarancyjnego przez Komisj¢ wyznaczong przez
Zamawiajacego. Przedstawiciele Inspektora i Wykonawcy wezmg rowniez udziat w pracach
Komisji.

Odbidr jest potwierdzeniem wykonania robot zgodnie z postanowieniami Kontraktu oraz
obowiazujacymi Normami Technicznymi (PN,EN-PN)

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1 Ustalenia og6lne
Podstawa platnosci jest cena jednostkowa, skalkulowana przez Wykonawce za jednostke
obmiarowa ustalong dla danej pozycji Przedmiaru Robot przez Zamawiajgcego W
dokumentach umownych.
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Cena jednostkowa pozycji bedzie uwzgledniaé wszystkie czynnosci, wymagania i badania
sktadajace si¢ na jej wykonanie, okreslone dla tej Roboty w Specyfikacji Technicznej i
Dokumentacji Projektowej

9.2 Koszty zaj¢cia pasa drogowego
Koszty zajecia pasa drogowego na czas prowadzenia Robét, wyliczonego zgodnie z
Rozporzagdzeniem Rady Ministréw z dnia 3 grudnia 1998 r w sprawie przepisow ustawy o
drogach publicznych lub innego obowiazujacego prawa miejscowego wlasciwego terenowo
dla miejsca wykonywania Robét, jak réwniez oplaty za umieszczenie obcych urzadzen w
pasie drogowym ponosi Wykonawca. Jednostka obmiaru jest ryczalt. Platne po
przedstawieniu waznego pozwolenia na zajgcie pasa drogowego na czas prowadzenia robot w
okresie zgodnym z Harmonogramem, jak réwniez przedstawieniu dowodu wniesienia oplaty
za umieszczenie obcych urzadzen w pasie drogowym, do wysoko$ci limitu kwoty
ryczattowej wykazanej Przedmiarze Robét.

10. DOKUMENTY ODNIESIENIA I PRZEPISY ZWIAZANE

Specyfikacja Techniczna powotuje sie na normy, instrukcje i przepisy prawa. Jezeli tego nie
okreélono, nalezy przyjmowaé ostatnie wydania dokumentéw oraz biezace aktualizacje. Od
Wykonawcy Zamawiajacy bedzie wymagal spelnienia ich zapisow i wymagan w trakcie
realizacji Robot. Zgodnie z ustawg 0 normalizacji z dnia 12.09.2002 r. (Dz. U. Nr 169,
poz. 1386, 2002 r.) stosowanie Polskich Norm jest dobrowolne poza normami wymienionymi
w Rozporzadzeniu Ministra Spraw Wewnetrznych i Administracji z dnia 15 lutego 2002 r. W
sprawie wprowadzenia obowiazku stosowania Polskich Norm dotyczacych ochrony
przeciwpozarowej (Dz. U. 2002r., nr 18, poz. 182).

10.1. Normy

1. PN-EN 1610 Budowa i badania przewodéw kanalizacyjnych

2. PN-81/B-03020 Grunty budowlane. Posadowienie bezposrednie budowli.
Obliczenia statyczne i projektowanie

3. PN-B-10736 Roboty ziemne. Wykopy otwarte dla przewodéw wodociggowych
i kanalizacyjnych. Warunki techniczne wykonania.

4. PN-B-06712 Kruszywa mineralne do betonu

5. PN-B-11111 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni
drogowych. Zwir i mieszanka

6. PN-B-12037 Cegla pelna wypalana z gliny - kanalizacyjna

7. PN-85/C-89205 Rury kanalizacyjne z nieplastyfikowanego polichlorku winylu

8. PN-B-14501 Zaprawy budowlane zwykle

9. PN-H-74051-00 Wiazy kanatowe. Ogolne wymagania i badania

10. PN-EN 124 Zwienhczenia wpustow i studzienek kanalizacyjnych do nawierzchni
dla ruchu pieszego i kotowego. Zasady konstrukcji, badania typu,
znakowanie, sterowanie jako$cig

11. PN-H-74051-02 Wiazy kanatowe. Klasy B, C, D (wiazy typu ciezkiego)

12. PN-H-74080-01 Skrzynki zeliwne wpustow deszczowych. Wymagania i badania

13. PN-H-74086 Stopnie zeliwne do studzienek kontrolnych

14. BN-88/6731-08 Cement. Transport i przechowywanie

15. BN-62/6738-03,04,07 Beton hydrotechniczny

16. PN-B-10729 Kanalizacja — studzienki kanalizacyjne

17. PN-EN 1917 Studzienki wtazowe i niewtazowe z betonu niezbrojonego, z

betonu zbrojonego wiéknem stalowym i zelbetowe
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. PN-B-24620 Lepiki, masy i roztwory asfaltowe stosowane na zimno

10.2. Inne dokumenty
Katalog budownictwa
KB4-4.12.1.(6)  Studzienki potaczeniowe (lipiec 1980)
KB4-4.12.1(7) Studzienki przelotowe (lipiec 1980)
KB4-4.12.1.(8) Studzienki spadowe (lipiec 1980)
Wymagania techniczne COBRI INSTAL Zeszyt 9. ,,Warunki techniczne wykonania i odbioru
sieci kanalizacyjnych” — 2003 r.
Warunki Techniczne Wykonania i Odbioru rurociagow z tworzyw sztucznych
Warunki techniczne wykonania i odbioru robot budowlano-montazowych — tom I rozdz.
IV -1989 r. — Roboty ziemne.
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Obowiazuje od 01 stycznia 2010 r.

WARUNKI TECHNICZNE

PROWADZENIA ROBOT W PASIE DROGOWYM DROG POWIATOWYCH W ZAKRESIE
WEJSCIA W TEREN, REALIZACJI ROBOT ORAZ ODTWORZENIA NAWIERZCHNI.

Postepowanie od zlozenia wniosku do wydania decyzji o zajecie pasa drogowego na czas robot

1.

2.

Wykonawca ma obowiazek ztozy¢ wniosek o zajecie pasa drogowego na czas prowadzenia
robét na 30 dni przed wejsciem w teren.

Do whniosku obowigzkowo nalezy dotaczy¢ zatwierdzona organizacje ruchu na czas budowy
uzgodniong i zatwierdzong w PIRD.

Postegpowanie po uzyskaniu decyzji :

1.

2

Wejécie w teren moze nastapi¢ po otrzymaniu decyzji i uiszczeniu naliczonej oplaty oraz po

spisaniu protokotu wprowadzenia.

Roboty nalezy prowadzi¢ zgodnie z decyzja, zawartymi uzgodnieniami i projektem

budowlanym i wykonawczym.

Zajecie pasa drogowego przez sprzgt budowlany (samochody, koparki itd.) oraz sktadowane

materialy jest traktowane réwnorzednie z zajeciem pasa pod roboty.

Za czas zajecia pasa, rozumie si¢ okres od protokolarnego wprowadzenia na roboty do

protokolarnego pozytywnego jego odbioru, tacznie z dniami $wiatecznymi i wolnymi od

pracy.

Czasowe odtworzenie nawierzchni thuczniem, plytkami betonowymi lub brukiem nie jest

traktowane jako zwolnienie zajetego pasa drogowego i wymaga wlasciwego oznakowania

zapewniajacego bezpieczenstwo ruchu.

W trakeie trwania rob6t zobowiazuje si¢ Wykonawcg do:

a. Ciaglej kontroli i utrzymywania porzadku na zajetym terenie i W jego bezposrednim
otoczeniu.

b. Przekazania i dostarczenia do magazynu WDP oczyszczonych i posegregowanych
materialéw odzyskowych chyba, ze w konkretnym przypadku wymagania WDP beda
inne.

c. Przedlozenia badan zageszczenia gruntu w miejscu przekopu zgodnie z Polska Norma i
zasadami sztuki budowlanej z odstepstwem w stosunku do zageszczenia gruntu zawartym
w niniejszych warunkach.

d. Dostarczenia 1 egz. kopii dokumentacji powykonawczej przed przystapieniem do
uzytkowania urzadzenia (kserokopia powykonawczej dokumentacji technicznej W
zakresie rysunkéw wykonawczych tj. plan sytuacyjny, przekroje, detale konstrukcyjne,
opis techniczny, bez: uzgodnien, opinii, uprawnien projektanta, decyzji administracyjnych
itp., kopia atestdw na zastosowane materialy drogowe, kopia badan zageszezen gruntu,
karta gwarancyjna wg Wzoru).

e. Dostarczenie wraz z protokétem odbioru pisemnej gwarancji na wykonane prace.

Uwaga: jesli wykonawca robot uchylaé sie bedzie od odpowiedzialnosci za wykonane prace i
natychmiastowego usunigcia usterek lub firma wykonujgca roboty przestata dziala¢ w obrocie
gospodarczym to gwarantem jakosci robot automatycznie staje si¢ wiasciciel urzadzenia i to on
przejmuje na siebie pokrycie kosztow ewentualnych napraw gwarancyjnych.

Postepowanie po protokolarnym odbiorze pasa drogowego

1. Czuwanie przez Wykonawce nad stanem technicznym i estetycznym umieszczonych urzadzen i
obiektow, wykonywanie na wiasny koszt ich konserwacji oraz ponoszenie za ich stan
odpowiedzialnosci prawnej wobec zarzadey drogi i 0s6b trzecich,




Obowiazuje od 01 stycznia 2010 r.

Jezeli w ciagu pieciu lat od udostepnienia dla ruchu uprzednio zajetego odcinka pasa drogowego
ujawnia si¢ wady techniczne spowodowane nieprawidiowym wykonaniem robét, Wydzial Drog
Powiatowych powiadamia o tym zajmujacego pas drogowy oraz okre$la termin usunigcia wad; w
razie zwloki w usuwaniu wad, zarzadca drogi moze wykonaé niezbgdne roboty na koszt
zajmujacego pas drogowy, wynajmujac do tego celu dowolng firme.

Postepowanie na wypadek koniecznosci przediuzenia okresu zajecia pasa drogowego

1. Wykonawca ma obowigzek wystapi¢ o kolejna decyzj¢ na zajecie pasa drogowego jesli
przewiduje, ze nie uda mu sie zakonczy¢ robot w terminie na jaki zostata wydana pierwotna
decyzja na 5 dni roboczych przed uptywem terminéw podanych w pierwszej decyzji.

2. Jesli pomiedzy wygasnigciem pierwszej decyzji, a otrzymaniem kolejnej ~decyzji
przedtuzajacej zgode na zajecie pasa roboty beda trwaty, okres ten zostanie zaliczony jako
nielegalne zajecie pasa drogowego z pelnymi tego konsekwencjami (optaty karne).

Postepowanie na wypadek zakoriczenia robét przed terminem zakreslonym w decyzji

[y

Wejscie i zajecie pasa nastgpuje na warunkach ogélnych.

2. Zgloszenie gotowosci odbioru pasa musi nastapi¢ wczesniej niz w terminie wskazanym w
decyzji zezwalajacej na zajgcie pasa drogowego.

3. Spisanie pozytywnego protokotu odbioru oraz ztozenie wniosku o zmiang decyzji ostatecznej
odnosnie zmiany terminu zajgcia pasa drogowego.

4. Zwrot naleznosci nastgpuje proporcjonalnie do wezesniejszego zejscia Wykonawcy z terenu
zajmowanego.

5. Po otrzymaniu decyzji o zmianie decyzji ostatecznej nalezy zlozy¢ wniosek o zwrot

nadplaconej kwoty, z podaniem nr konta na ktory ma nastgpi¢ zwrot.

Szczegdlowe warunki techniczne

|

Wykonawca dokona oznakowania i zabezpieczenia miejsca robot zgodnie z zatwierdzonym
projektem organizacji ruchu, bedzie prowadzil statz kontrole wykonanego oznakowania, a
organizacja ruchu bedzie obejmowaé faktycznie zajmowang strefe robét. Zobowigzuje si¢
Wykonawcg do przywrécenia kompletnego oznakowanie stalej organizacji ruchu réwnoczesnie z
likwidacja oznakowania na czas robot.

. Wykonawca odpowiada za prawidiowe odtworzenie nawierzchni po wykonanych robotach w ulicy,

pas nawierzchni oraz chodniki sasiadujace z robotami nie moga by¢ w gorszym stanie niz przed
przystapieniem do robot.

. Przed przystapieniem do rob6t w ulicy zostanie sporzadzony protokét wprowadzenia poparty

dokumentacja fotograficzng stanu ulicy.

. Jezeli w pasie drogowym w miejscu prowadzonego wykopu wystepuja grunty spoiste to nalezy

wymieni¢ grunt pod nawierzchnig na glebokos$ci 1m ponizej konstrukcji nawierzchni drogi na grunt
niespoisty (piaski, posp6tki).

. Przed przystapieniem do robot odtworzeniowych nawierzchni nalezy wykona¢ badanie

zageszczenia gruntu. Powiadomienie o planowanych badaniach nalezy zglosi¢ telefonicznie lub
faksem na dzien przed przystapieniem do badan aby pracownik WDP mogt w nich uczestniczy¢.
Brak pozytywnych badan wyklucza mozliwos¢  przystagpienia do naprawy lub wykonania
nawierzchni. Wymagany wskaznik zageszczenia gruntu w jezdni I,=1,0 we wszystkich punktach
badania i na wszystkich glebokosciach do rzednej 20 cm powyzej przewodu. W przypadku nie
powiadomienia WDP o terminie badai gruntu roboty nie beda odebrane i jednoczesnie nadal beda
naliczane optaty za zajgcie pasa drogowego wraz z karami za przekroczenie terminu zakreslonego
w decyzji.

W przypadku watpliwoéci odnosnie jakosci zaggszczenia gruntu zarzadca drogi zastrzega sobie
prawo dokonania badan uzupehiajacych, ktérych koszt ponosi wykonawca robot jesli badania te
wykaza nieprawidiowe zageszczenie gruntu.
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8. Docinanie nawierzchni po wykonywanych robotach sieciowych i przylaczeniowych ma by¢
wykonywane z mozliwie najmniejsza iloscia zataman linii cigcia, aby nie obnizaé jakosci
odtwarzanej nawierzchni.

9. Na konstrukcje nawierzchni asfaltobetonowej w miejscu odtworzen po kanalizacji musi si¢
sktada¢:

a. podsypka piaskowa grubosci 15 cm, chyba, ze osoba kontrolujaca odstapi od koniecznosci
stosowania tej warstwy,

b. podbudowa z tlucznia kamiennego, drogowego o frakcji 31-63 zaklinowana klincem
kamiennym o uziarnieniu 2-8 o tacznej grubosci min 30 cm.

c. nawierzchnia asfaltobetonowa lub polimeroasfaltowa ma mieé dwie warstwy, min 5+4 cm
grubosci. Nawierzchnia ma by¢ wykonana z masy asfaltowej o parametrach jak dla ruchu KR

3-4.

10.Nawierzchnie asfaltobetonowa nalezy uktadaé rozécietaczem do mas bitumicznych. Jesli fragmenty
do naprawy nie pozwalaja na sastosowanie rozécielacza nalezy ja ukladaé recznie, przy czym
jakos¢ i réwnos¢ nawierzchni nie moze odbiegaé od jakosci nawierzchni rozkladanej
mechanicznie.

11.Na zjazdach bramowych odtworzenie nawierzchni nalezy wykona¢ z materiatu z jakiego byt on
pierwotnie wykonany. Podbudowa na wjezdzie bramowym musi mie¢ grubo$¢ min. 15 cm i moze
by¢ wykonywana zaréwno z betonu jak i z thucznia.

12. Zakres odtworzenia nawierzchni asfaltobetonowej:

a. Nawierzchnia ma by¢ odtwarzana w zakresie wykonywanego wykopu pod instalacje lub
urzadzenia podziemne,

b. Szeroko$é odtworzenia nawierzchni obejmuje szerokos¢ wykopu powickszong o 15 cm z
kazdej strony wykopu poza szerokos¢ nawierzchni naruszonej, oberwanej lub zniszczonej
na krawedziach wykopow (patrz rys. 1),

c. Naprawa nawierzchni w szerokosci podanej w pkt. 12b obejmuje cala konstrukcje
nawierzchni ze wszystkimi jej warstwami,

d. Jezeli zniszczeniu ulegta sama nawierzchnia poza szerokoscia podang w pkt. 12b (np. w
skutek wbicia sie lap, lub gasienicy koparki w nawierzchnig) nalezy odtworzy¢
nawierzchnie bez wymiany podbudowy w grubosci jaka wystgpowata dotychczas na tej
ulicy.

e. Jezeli po wykonaniu wykopdw i odcigciu nawierzchni do odtworzenia pozostanie przy
krawezniku jezdni pas szerokosci mniejszej niz 60 cm (jesli brak jest kraweznika pas
mniejszy niz 1m) nalezy go zerwaé bez naruszania podbudowy istniejacej i rowniez na
tym pasie utozy¢ nowa nawierzchnig.

f Ukladanie mieszanki asfaltowej ma byé wykonywane w temperaturze podioza i
powietrza powyzej +5°C, na suche czyste i odpylone podioze po uprzednim jego
skropieniu asfaltem.

g. Je$li mieszanka bedzie zbyt zimna, nie wolno jej ukladaé, a proba utozenia skutkowac
bedzie ponownym wykonaniem robot nawierzchniowych.

13.Jesli kraweznik przy odtwarzanej nawierzchni jest przewrécony lub zapadnigty nalezy go
wyregulowa¢ do wlasciwego poziomu i zaspoinowaé przed przystapieniem do robot
nawierzchniowych. Swiatlo kraweznika powinno wynosi¢ 8-16 cm z tym, ze musi by¢ ono
dostosowane do warunkéw rzeczywistych aktualnie panujacych w ulicy tj. dopasowane do
chodnikéw, wjazdéw bramowych i przyleglych terenow zieleni. W miejscach przej$¢ dla pieszych
$wiatto kraweznika nie moze by¢ wigksze niz 2 cm.

14.Jezeli odtworzenie nawierzchni wystgpuje na krawedzi jedni, przy ktorej brak jest kraweznika
poszczegoOlne warstwy konstrukcji nawierzchni nalezy poszerza¢ w nastgpujacy sposob:

a. Podsypka piaskowa ma by¢ szersza od podbudowy o tyle ile wynosi grubos¢ ukladanej
podbudowy,

b. Podbudowa ma by¢ szersza od nawierzchni o tyle ile wynosi grubo$¢ ukladanej
nawierzchni (patrz rys. 2).

15. Polaczenie nawierzchni istniejacej z nowo uktadang oraz z kraweznikiem bedzie uszczelnione

taéma asfaltowa na etapie ukladania nawierzchni lub zalane mastyksem ewentualnie masa
zalewowa z zasypaniem drobnym kruszywem dwukrotnie. Pierwszy raz bezposrednio po
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wykonaniu nawierzchni, a w ramach gwarancji po raz drugi przed zakoficzeniem okresu
gwarancyjnego — Zarzadca drogi moze zazadac kolejnych uszczelnien potaczenia nawierzchni
jesli zaistnieje taka koniecznos¢ (patrz rys. 3).

W przypadku rob6ét w chodniku Wykonawca zobowigzany jest do przetozenia calej szerokosci
chodnika w przypadkach, gdy odlegtos¢ krawedzi wykopu do krawedzi chodnika jest mniejsza
fub réwna 1,5 m.

Wlazy kanatowe, zasuwy, hydranty oraz inne urzadzenia rewizyjne znajdujace si¢ W poziomie
terenu nalezy wyregulowac z dopasowanie do nawierzchni tzn. nalezy im nada¢ pochylenia
zgodne z pochyleniami nawierzchni w ktérej si¢ znajduja. W przypadku obsadzenia w gruncie
nalezy te urzadzenia zabezpieczy¢ brukiem na podsypce cementowobetonowej.

W przypadku wykonywania studni rewizyjnych typu Wavin @ 425 lub typu podobnego poza
typowymi zamknigciami nalezy ulozyé w kolejnosci wiaz zeliwny lub zeliwno - betonowy typu
ciezkiego, na dwoch betonowych pierscieniach dystansowych wysokosci 10 cm kazdy, ponizej
plyta betonowa pokrywy studni @ 1200 z otworem wiazowym wykonanym w osi plyty, pod
spodem tawe betonowa z betonu B15 grubosci 20cm (wg schematu na rysunku 4). Inne
rozwiazania nalezy indywidualnie uzgodni¢ w WDP.

Za stan chodnikow, paséw zieleni, jezdni sasiednich i ulic dojazdowych do placu budowy
odpowiada Wykonawca. Obowiazany jest on do zapewnienia bezpieczenstwa ruchu,
oczyszczania ulic, po ktérych porusza si¢ jego sprzet, naprawy ewentualnych zniszczen
powstatych podczas realizacji robét i transportu zwigzanego z budowa.

W przypadku korzystania przez Wykonawce z drog gruntowych, o nawierzchni z pospoiki
drogowej lub thuczniowej ma on obowiazek utrzymania ich w stanie pozwalajagcym na
korzystanie innym uzytkownikom oraz na wyréwnanie, nadanie wlasciwego profilu i
zawalowanie po zakoficzeniu robot.

W przypadku korzystania przez Wykonawce z drog o nawierzchni z destruktu asfaltowego
naprawy nalezy wykonaé z tego materiatu z zamknigciem nawierzchni powierzchniowo przez
skropienie emulsja asfaltowa, szybkorozpadows i zasypaniem grysem bazaltowym.

Jezeli wykopy prowadzone Ww drogach gruntowych spowoduja rozluznienie gruntu lub
doprowadza do réwnoziarnistosci nawierzchni i nie bedzie mozna jej zagesci¢ Wykonawca ma
obowiazek doziarni¢ grunt rodzimy i zapewni¢ prawidlowe zageszezenie drogi. Doziarnienie nie
moze by¢ wykonane gruntami spoistymi, ktére powodowalyby nieprzepuszczalnos¢ nawierzchni.
Roboty prowadzone w drogach powiatowych o nawierzchni gruntowej, nieutwardzonej zadnym
kruszywem - w zakresie robot odtworzeniowych musi si¢ znalez¢ profilowanie drogi ze
spadkami poprzecznymi oraz uporzadkowanie poboczy.

Roboty prowadzone w nawierzchni drogi powiatowej, gruntowej, utwardzonej kruszywem - W
zakresie robot odtworzeniowych musi si¢ znalezé wykonanie w tej drodze nawierzchni
thiczniowej, szerokosci 5 m i gruboscei 15 em, 0 tukowym przekroju poprzecznym Oraz o rzednej
niwelety rownej niwelecie drogi jaka byla przed przystapieniem do robdt. Zamawiajacy moze
zazadaé korekty niwelete w celu zmiany splywu wod opadowych lub w celu usprawnienia
obstugi komunikacyjnej posesji potozonych przy tej drodze.

Wykonawca po zakonczeniu prac ma obowiazek (przy braku chodnikow przy nawierzchni
asfaltowej), ewentualne pobocza uporzadkowac, uprzatnac i wyrownac teren.

Naprawa chodnikéw ma polega¢ na odbudowaniu ich do stanu pozwalajacego na prawidiowe i
bezpieczne uzytkowanie i do stanu nie gorszego niz przed przystapieniem do robot ziemnych.
Popekane plyty chodnikowe lub kostki maja zostaé wymienione na cate. Krawezniki na fawie
betonowej i obrzeza ustawione prawidtowo i zafugowane.

Jezeli w ramach odtworzenia nawierzchni bedzie konieczne ustawienie kraweznika przy
istniejacej nawierzchni, nalezy go ustawi¢ na lawie betonowej z oporem, a styk krawgznika i
nawierzchni uszczelnié asfaltowa masa zalewowa, mastyksem lub asfaltem lanym (rys.3).
Odtworzy¢ oznakowanie poziome i pionowe.

Wszystkie roboty drogowe nalezy prowadzi¢ zgodnie z Europejskimi Normami lub Polskimi
Normami, zasadami sztuki budowlanej i technologiami przewidzianymi dla tych robdt (z
obostrzeniem odnos$nie zaggszczenia gruntu).

Kazda czynno$é zwiazana z zasypaniem wykopu i odtworzeniem nawierzchni podlegajaca na
zakryciu podlega odbiorowi przez przedstawiciela z ramienia Zarzadcy Drogi na pisemne
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zgloszenie Wykonawcy. Istnieje mozliwos¢ odkrywkowego sprawdzenia jakosci robot
zanikowych, wykonanie odkrywek, napraw poodkrywkowych i konsekwencje ztego odtworzenia
nawierzchni ponosi w pelnym zakresie kosztéow Wykonawca robot. Nieodebranie czynnosci
podlegajacej zakryciu powodowa¢é bedzie nie odebranie calosci robdt i nieprzerwane naliczanie
oplat za zajecie pasa drogowego.

31. W przypadku prowadzenia robot w stycznoéci z urzadzeniami obcymi lub przy kolizjach z
urzadzeniami obcymi na protokdle odbioru nalezy uzyska¢ podpis zarzadcow tych urzadzen
(zalecana obecno$¢ przedstawiciela tych instytucji w komisji odbiorowej).

Warunki specjalne w okresie Zimowyni:

W okresie zimowym od 1 listopada do 30 marca zarzadca drogi nie wyraza zgody na prowadzenie
rob6t w pasie drogowym, wyjatkowo z uzasadnionych wzgledéw spotecznych prowadzenie robot w
powyzszym terminie moze by¢ prowadzone jesli zwiazane jest to z budowa linii napowietrznych,
pracami realizowanymi ze Srodkow unijnych lub innymi pracami, na ponizej okreslonych warunkach:

1. Gwarancja na roboty odtworzeniowe wynosi 5 lat.

2. Jedli okresie gwarancji nawierzchnia bedzie osiadala Wykonawca robdt jest zobowigzany w
terminie uzgodnionym z Zarzadca Drogi do ponownego odkrycia wykopu do poziomu
urzadzenia podziemnego, ponownego prawidtowego wykonania robot ziemnych i ponownego
odtworzenia nawierzchni.

3. Jezeli nawierzchnia bedzie wykazywala nieszczelnoéci, koleinowanie, deformacje nie
zwiazane z podiozem Wykonawca ponownie odtworzy nawierzchnie z prawidlowym jej
uszczelnieniem na potaczeniach.

Warunki napraw awarii:

Powyzsze warunki obowiazuja réwniez dla robét awaryjnych w przypadku uszkodzenia
urzadzenia, z tym ze :

1. Wejscie w teren nastepuje po zgloszeniu pisemnym (m.in. wystanie faksem) o koniecznosci
zajecia pasa drogowego. Jednoczesnie z wykonywana naprawa nalezy przedtozy¢ wniosek o
czasowe zajecie pasa drogowego z powykonawczym szkicem zakresu zajetego terenu.

2. Oplaty za zajecie pasa drogowego nalezy uiszczaé w terminie 14 dni od kiedy decyzja
ustalajaca stala si¢ ostateczna,

3. Za zabezpieczenie robot awaryjnych odpowiedzialny jest kierownik robot. Zaleca si¢
stosowanie oznakowania w organizacji ruchu na czas robdt jak dla robdt szybko
postepujacych.

4. Badanie zageszczenia gruntu w trybie usuwania awarii moze odby¢ sie przez wykonanie
odkrywki po naprawie nawierzchni. Niemniej nalezy liczy¢ si¢ z koniecznoscia ponownego
wykonania rob6t odtworzeniowych.

5 Pozostate warunki techniczne odtworzenia nawierzchni pozostajg jak dla rob6t prowadzonych
w normalnym trybie z tym, ze ich zakres musi obejmowaé zaréwno zakres bezposrednio
zwiazany z robotami jak i obszar zniszczen spowodowany przez uszkodzone urzadzenie.

UWAGI:
Wszystkie ewentualne odstepstwa od wyzej wymienionych, wymagaja pisemnej zgody zarzadcy
drogi lub uprawnionego przedstawiciela Wydzialu Drog Powiatowych.

Zarzadca drogi zastrzega sobie prawo do zmiany warunkéw zajecia pasa drogowego W
zaleznoSci od charakteru prac, uzytej technologii jak i warunkéw pogodowych w okresie zajecia
pasa.
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